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PREDGOVOR

Ova knjiga je proistekla iz materijala koji je jedan od autora dugi niz godina koristio za preda-
vanja iz predmeta Mikrotalasna tehnika na Elektrotehni¢kom fakultetu u Podgorici i Pomorskom
fakultetu u Kotoru. Uproséena varijanta ove knjige pojavila se 2006. godine (Osnovi mikrota-
lasne tehnike, Elektrotehnicki fakultet, Podgorica) i bila je namijenjena studentima Pomorskog
fakulteta u Kotoru.

Kao rezultat znatnog uvecanja obima pomenute knjige, nastala je knjiga koja sada stoji na
raspolaganju studentima Elektrotehnickog fakulteta u Podgorici, odsjek telekomunikacije/mikro-
talasna tehnika. Ona u potpunosti pokriva gradivo predvideno Nastavnim planom i programom.

U ovoj knjizi, koja je udZbeni¢kog karaktera, umjesto strogog elektromagnetskog pristupa,
baziranog na teoriji elektromagnetskog polja, odabran je jednostavniji pristup, vise inzenjerski
orijentisan, a koji je baziran na teoriji kola. Iako koristi skroman matematicki aparat, on daje
dovoljno tacne rezultate i to na mnogo jednostavniji nacin u poredenju sa elektromagnetskim
pristupom.

Pored velikog broja uradenih primjera, knjiga sadrzi i odredeni broj zadataka (ukupno pede-
setak), za samostalan rad. Oni se nalaze na kraju odgovarajuce glave sa rezultatima (ponekad sa
uputstvima).

Autori se nadaju da knjiga mozZe biti od koristi i inZenjerima koji se u praksi bave mikrotala-
snom tehnikom, granom opste elektrotehnike bez koje se ne mogu zamisliti savremene teleko-
munikacije, ali ni mnoge druge oblasti u dana$nje vrijeme.



X PREDGOVOR

Ovom prilikom autori Zele da izraze zahvalnost recenzentima Branku KolundZiji, redovnom
profesoru Elektrotehnickog fakulteta u Beogradu i Bratislavu Milovanovicu, redovnom profesoru
Univerziteta Singidunum u Beogradu. Oni su pregledali rukopis knjige i nizom korisnih sugestija
i komentara doprinijeli poboljSanju konacne verzije teksta.

Autori izraZavaju izuzetnu zahvalnost Agenciji za elektronske komunikacije i postansku dje-
latnost iz Podgorice za finansijsku pomo¢ prilikom Stampanja ove knjige.

U Podgorici, jula 2019. godine Autori



